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2. Contoh Hasil Feature Map Arsitektur Modifikasi U-Net
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3. Perhitungan Jarak Deteksi berdasarkan Hasil Segmentasi

@00 (

Perhitungan Jarak Deteksi
Berdasarkan Piksel

Ukuran tinggi actual mobil 160 cm
Ukuran tinggi piksel mobil 107 px
__ Tinggi aktual _ 160 _
Skala = Tinggi Piksel G 7A 1'5
Tinggi piksel dari bawah hingga ke mobil 193 px

Jarak mobil = 193 x 1,5 = 289,5 cm

Ukuran tinggi aktual motor 50 cm
Ukuran tinggi piksel motor 29 px

Tinggi aktual _ 50 _
Tinggi Piksel T 172
Tinggi piksel dari bawah hingga ke motor 232 px

o o Jarak motor = 232x 1,72 =399 m

Skala =

o




