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Lampiran 1. Data produksi panjang pipa besi PT.Pacific Angkasa Abadi

Universitas Hasanuddin

No Xy X> X3 X4
1| 6008 6011 6007 6014
2 | 6006 6008 6006 6006
3| 6009 6004 6008 6008
4| 6014 6010 6007 6012
5| 6007 6006 6010 6003
6 | 6006 6008 6007 6009
7| 6013 6008 6004 6008
8 | 6004 6011 6005 6008
9| 6012 6007 6006 6007

10| 6012 6010 6009 6011
11 i ; : :

12 | 6005 6007 6007 6003
13| 6007 6010 6007 6006
14 | 6007 6006 6013 6006
15| 6013 6005 6008 6011
16 | 6009 6010 6003 6003
17 | 6008 6008 6009 6008
18| 6009 6003 6010 6010
19 | 6004 6008 6003 6005
20| 6007 6010 6004 6007
21 | 6008 6006 6005 6007
22 | 6005 6007 6006 6007

Sumber data: Tugas Akhir Rajab, 2023
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Lampiran 2. Data Fase I Peta Kendali EEWMA dan EWMA

X

X2

X3

X4

6008

6011

6007

6014

6006

6008

6006

6006

6009

6004
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Lampiran 2. Data Fase | Peta Kendali EEWMA dan EWMA (lanjutan)
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30

6004

6002

6011

6009

6006.5

31

6008

6007

6009

6009

6008.25

32

6011

6009

6009

6005

6008.5

33

6006

6009

6002

6011

6007

34

6006

6010

6008

6010

6008.5

35

6013

6012

6006

6007

6009.5

36

6007

6012

6014

6015

6012

37

6009

6008

6009

6010

6009

38

6002

6009

6008

6006

6006.25

39

6005

6007

6010

6011

6008.25

40

6010

6007

6005

6010

6008

41

6008

6010

6006

6004

6007

42

6010

6010

6007

6006

6008.25

43

6004

6006

6009

6012

6007.75

44

6006

6007

6012

6013

6009.5

45

6008

6009

6009

6004

6007.5

46

6003

6012

6010

6004

6007.25

47

6010

6008

6009

6009

6009

48

6014

6005

6012

6010

6010.25

49

6012

6010

6010

6010

6010.5

50

6010

6014

6004

6009

6009.25

51

6011

6013

6012

6012

6012

52

6008

6008

6005

6009

6007.5

53

6004

6008

6011

6010

6008.25

54

6007

6011

6009

6008

6008.75

29

6008

6015

6010

6009

6010.5

56

6006

6007

6010

6005

6007

i

6011

6011

6006

6002

6007.5

58

6008

6007

6005

6013

6008.25

59

6011

6002

6006

6010

6007.25
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Lampiran 2. Data Fase I Peta Kendali EEWMA dan EWMA (lanjutan)
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60

6011

6008

6011

6004

6008.5

61

6015

6010

6009

6006

6010

62

6004

6006

6005

6012

6006.75

63

6006

6007

6010

6002

6006.25

64

6008

6009

6007

6003

6006.75

65

6004

6012

6002

6004

6005.5

66

6006

6009

6008

6006

6007.25

67

6007

6010

6010

6006

6008.25

68

6007

6010

6003

6007

6006.75

69

6011

6011

6008

6002

6008

70

6007

6011

6008

6008

6008.5
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Lampiran 3. Data Fase I Peta Kendal EEWMA dan EWMA

i

X,y

X,

X3

X4

X bar

71

6003

6015

6002

6010

6007.5

72

6008

6003

6015

6003

6007.25

73

6008

6009

6007

6008

6008

74

6004

6014

6011

6009

6009.5

75

6007

6012

6007

6008

6008.5

76

6008

6008

6005

6009

6007.5

77

6006

6004

6011

6005

6006.5

78

6012

6007

6010

6005

6008.5

79

6008

6005

6006

6015

6008.5

80

6004

6004

6011

6009

6007

81

6007

6005

6009

6008

6007.25

82

6008

6008

6005

6009

6007.5

83

6006

6015

6006

6009

6009

84

6002

6005

6013

6010

6007.5

85

6013

6009

6007

6010

6009.75

86

6009

6009

6003

6007

6007

87

6012

6011

6004

6002

6007.25

88

6008

6009

6009

6007

6008.25

89

6005

6012

6010

6007

6008.5

90

6005

6007

6007

6003

6005.5

91

6007

6010

6007

6006

6007.5

92

6007

6006

6013

6006

6008

93

6013

6005

6008

6011

6009.25

94

6009

6010

6003

6003

6006.25

95

6008

6008

6009

6008

6008.25

96

6009

6003

6010

6010

6008

97

6004

6008

6003

6005

6005

98

6007

6010

6004

6007

6007

99

6008

6006

6005

6007

6006.5

100

6005

6007

6006

6007

6006.25
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Lampiran 4. Syntax Hasil Uji Normalitas Kolmogorov-Smirnov

> library(readxl)

> data=read_xIsx("C:/Users/ASUS/Downloads/Uji normalitass.xIsx")
> Data—=as.numeric(unlist(data))

> mean(Data)

[1] 6008.13

> ks.test(Data,"pnorm" ,mean=mean(Data),sd=sd(Data))

Asymptotic one-sample Kolmogorov-Smirnov test
data: Data

D = 0.06788, p-value = 0.05014
alternative hypothesis: two-sided



Lampiran 5. Nilai UCL dan LCL Peta Kendali EEWMA 4, = 0.3; 4, = 0.1

Universitas Hasanuddin

untuk 70 Data (Fase I)

i Z; UCL LCL Status

1 6008.8475 | 6009.74 | 6006.97 In Control

2 6008.028 6009.5 | 6007.21 In Control

3 | 6007.9474 | 6009.45 | 6007.25 In Control

4 | 6008.85792 | 6009.45 | 6007.26 In Control

5 | 6007.961336 | 6009.45 | 6007.26 In Control

6 | 6007.969069 | 6009.45 | 6007.26 In Control

7 | 6008.100255 | 6009.45 | 6007.26 In Control

8 | 6007.755204 | 6009.45 | 6007.26 In Control

9 | 6007.904163 | 6009.45 | 6007.26 In Control
10 | 6008.673331 | 6009.45 | 6007.26 In Control
37 | 6009.084174 | 6009.45 | 6007.26 | Out Of Control
38 | 6008.242339 | 6009.45 | 6007.26 In Control
39 | 6008.443871 | 6009.45 | 6007.26 In Control
40 | 6008.330097 | 6009.45 | 6007.26 In Control
41 | 6007.964078 | 6009.45 | 6007.26 In Control
51 | 6009.925481 | 6009.45 | 6007.26 | Out Of Control
52 | 6008.990385 | 6009.45 | 6007.26 In Control
53 | 6008.917308 | 6009.45 | 6007.26 In Control
54 | 6008.933846 | 6009.45 | 6007.26 In Control
55 | 6009.422077 | 6009.45 | 6007.26 In Control
65 | 6006.994772 | 6009.45 | 6007.26 | Out Of Control
66 | 6007.220818 | 6009.45 | 6007.26 In Control
67 | 6007.526654 | 6009.45 | 6007.26 In Control
68 | 6007.221323 | 6009.45 | 6007.26 | Out Of Control
69 | 6007.502059 | 6009.45 | 6007.26 In Control
70 | 6007.751647 | 6009.45 | 6007.26 In Control
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Lampiran 6. Nilai UCL dan LCL Peta Kendali EEWMA A; = 0.3; 4, = 0.1

untuk 64 Data (Fase I)
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Z

UCL

LCL

Status

6008.74

6009.38

6007.01

In Control

6007.94

6009.17

6007.22

In Control

6007.88

6009.13

6007.26

In Control

6008.8

6009.13

6007.26

In Control

6007.92

6009.13

6007.26

In Control

6007.93

6009.13

6007.26

In Control

6008.07

6009.13

6007.26

In Control

6007.73

6009.13

6007.26

In Control

OO0 [~ [ | [ [ B | = |

6007.89

6009.13

6007.26

In Control

-
=

6008.66

6009.13

6007.26

In Control

50

6008.65

6009.13

6007.26

In Control

51

6008.15

6009.13

6007.26

In Control

52

6008.07

6009.13

6007.26

In Control

53

6008.18

6009.13

6007.26

In Control

54

6007.89

6009.13

6007.26

In Control

55

6008.14

6009.13

6007.26

In Control

56

6008.66

6009.13

6007.26

In Control

57

6007.95

6009.13

6007.26

In Control

58

6007.56

6009.13

6007.26

In Control

59

6007.45

6009.13

6007.26

In Control

60

6007.46

6009.13

6007.26

In Control

61

6007.72

6009.13

6007.26

In Control

62

6007.37

6009.13

6007.26

In Control

63

6007.62

6009.13

6007.26

In Control

6007.85

6009.13

6007.26

In Control
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Lampiran 7. Nilai UCL dan LCL Peta Kendali EWMA
(Fase I)
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A = 0.7 untuk 70 Data

Z;

LCL

UCL

Status

6009.5061

6005.28126

6011.42588

In Control

6007.4018

6005.145984

6011.56116

In Control

6007.2955

6005.134088

6011.57306

In Control

6009.7137

6005.133019

6011.57412

In Control

6007.4641

6005.132923

6011.57422

In Control

6007.4892

6005.132914

6011.57423

In Control

6008.0218

6005.132914

6011.57423

In Control

6007.3065

6005.132913

6011.57423

In Control

O (00 = (D | B (WD | e

6007.792

6005.132913

6011.57423

In Control

=

6009.6876

6005.132913

6011.57423

In Control

60

6008.1978

6005.132913

6011.57423

In Control

61

6009.4594

6005.132913

6011.57423

In Control

62

6007.5628

6005.132913

6011.57423

In Control

63

6006.6438

6005.132913

6011.57423

In Control

64

6006.7182

6005.132913

6011.57423

In Control

65

6005.8654

6005.132913

6011.57423

In Control

66

6006.8346

6005.132913

6011.57423

In Control

67

6007.8254

6005.132913

6011.57423

In Control

68

6007.0726

6005.132913

6011.57423

In Control

69

6007.7218

6005.132913

6011.57423

In Control

70

6008.2665

6005.132913

6011.57423

In Control
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Lampiran 8. Nilai UCL dan LCL Peta Kendali EEWMA 4, =0.3; 4, = 0.1

untuk 30 Data (Fase II)

i Z; UcL LCL Status

1 | 6007.575833 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

2 | 6007.485667 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

3 | 6007.663533 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

4 | 6008.180827 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

5 | 6008.144661 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

6 | 6007.915729 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

7 | 6007.532583 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

8 | 6007.926067 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

9 | 6008.040853 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
10 | 6007.682683 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

11 | 6007.621146 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

12 | 6007.621917 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

13 | 6008.047534 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

14 | 6007.788027 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

15 | 6008.405421 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
16 | 6007.849337 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

17 | 6007.75447 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
18 | 6007.953576 | 6009.125946 | 6007.264679 In control

19 | 6008.087861 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
20 | 6007.270288 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
21 | 6007.516231 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
22 | 6007.662985 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
23 | 6008.105388 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
24 | 6007.43431 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
25 | 6007.797448 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
26 | 6007.812959 | 6009.125946 | 6007.264679 In control
27 | 6006.950367 | 6009.125946 | 6007.264679 | Out Of Control
28 | 6007.160293 | 6009.125946 | 6007.264679 | Out Of Control
29 | 6006.978235 | 6009.125946 | 6007.264679 | Out Of Control
30 | 6006.807588 | 6009.125946 | 6007.264679 | Out Of Control
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Lampiran 9. Nilai UCL dan LCL Peta Kendali EWMA A = 0.7 untuk 30 Data
(Fase II)

Z;

LCL

UCL

Status

6007.53

6005.1329

6011.574229

In control

6007.33

6005.1329

6011.574229

In control

6007.8

6005.1329

6011.574229

In control

6008.99

6005.1329

6011.574229

In control

6008.65

6005.1329

6011.574229

In control

6007.84

6005.1329

6011.574229

In control

6006.9

6005.1329

6011.574229

In control

6008.02

6005.1329

6011.574229

In control

O (00 [~ | | | || | = e~

6008.36

6005.1329

6011.574229

In control

—
)

6007.41

6005.1329

6011.574229

In control

—
[e—

6007.3

6005.1329

6011.574229

In control

ot
9

t

6007.44

6005.1329

6011.574229

In control

ot
o

6008.53

6005.1329

6011.574229

In control

=

6007.81

6005.1329

6011.574229

In control

ja—
Ln

6009.17

6005.1329

6011.574229

In control

o
@)}

6007.65

6005.1329

6011.574229

In control

[y
~J

6007.37

6005.1329

6011.574229

In control

ot
oo

6007.99

6005.1329

6011.574229

In control

(S
O

6008.35

6005.1329

6011.574229
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