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Lampiran I   

Tabel Rincian Analisis  Biaya Pembuatan Alat 

No Nama Material Unit Ukuran Harga Satuan Jumlah 

1. Besi Siku (30x30mm) 

2mm 

3 Batang 1000 mm Rp.50.000 Rp.150.000 

2. Pipa Besi (diameter 

80mm) 

1 Batang 2000 mm Rp.30.000 Rp. 30.000 

3. Besi Plat (1mm) 1 Lembar 100 mm x 

500 mm 

Rp.150.000 Rp. 150.000 

4. Besi Beton (diameter 

80mm) 

1 Batang 100 mm Rp.100.000 Rp. 100.000 

5. Sadel Alas 1 Lembar 1000 mmx 

50 mm 

Rp.120.000 Rp. 120.000 

6. Busa/Spon 1 Lembar 1000 mm x 

50 mm 

Rp. 100.000 Rp. 100.000 

7. Dempul 1 Kaleng - Rp.80.000 Rp. 80.000 

8. Pilokx 7 Botol - Rp.25.000 Rp.175.000 

9. Gear(diameter 80mm) 2 Pasang 30mm Rp. 25.000 Rp.50.000 

10. Rantai kamar 1 Mata 50 mm Rp.100.000 Rp.100.000 

11. Bearing (diameter 

80mm) 

2 Biji - Rp.40.000 Rp. 80.000 

12. Ongkos Kerja - - Rp. 1.800.000 Rp.1.800.000 

Total Biaya Yang digunakan Rp. 3.335.000 
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Lampiran II  

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar A.1 hasil desain 3D alat terdiri dari Enam Tampak 
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LAMPIRAN II 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

             

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar A.2  hasil desain 2D alat terdiri dari lima tampak 
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LAMPIRAN II 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar A.3  Hasil Desain 3D Bagian-bagian alat  
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 LAMPIRAN III 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

    

 

 

 

 

 

 

Gambar B.1  Proses pembuatan alat (a) proses Pengelasan (b) proses Pemotongan 

(c) proses Pengeboran. 
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LAMPIRAN III 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar B.2  bagian-bagian utama alat (a) Tempat alas (b) Lengan 

pompa (c)  Poros engkol (d) tiang penyanga dan poros engkol 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

a

) 
b

) 
c

) 

lengan 

Pompa 
Poros 

Engkol 

 

Alas/Tempat Tidur 

Tiang 

penyanga 

Poros 

Engkol d

) 



 

55 
 

LAMPIRAN III 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

Gambar C.1  Rangkain sistem kelistrikan (a) untuk manual (b) untuk otomatis. 

 

LAMPIRAN III 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar C.2  skema rangkaian  sistem contro otomatis alat (a) skema rangkaian (b) 

proses perakitan. 
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LAMPIRAN III 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

               

               Gambar C.3 Bahasa Pemograman sistem kontrol otomatis 
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LAMPIRAN IV 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar D.1  Sistem kompresi Sebelum penekanan (b) sesudah penekanan. 

 

 

LAMPIRAN IV 

Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar D.2 Bentuk alat resusitasi jantung 
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LAMPIRAN V 

Gambar E.1  Tabel  Data Pengujian Otomatis 

 

 

LAMPIRAN V 

Gambar E.2 Grafik Data Pengujian Otomatis 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

No Waktu 

Kompresi 

(permenit) 

Jumlah 

(Pwm) 

Tegangan 

yang 

dibutuhkan 

Putaran 

Motor 

Permenit  

Siklus 

Penekanan 

Permenit   

Kedalaman 

Penekanan 

1 1 Menit 870 2,3 volt 252 rpm 109 40 mm 

2 1 Menit 875 2,6 volt 292rpm 112 40 mm 

3 1 Menit 880 3    volt 305 rpm 119    40 mm 
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LAMPIRAN V 

Gambar E.3  Tabel  Data Pengujian Manual 

 

 

LAMPIRAN V 

Gambar E.4  Grafik Data Pengujian Manual 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

No Waktu 

Kompresi 

(Permenit) 

Tegangan  

yang 

dibutuhkan 

Putaran  

Motor 

(Permenit)    

Siklus 

Penekanan 

(Permenit) 

Kedalaman 

Penekanan 

1 1 Menit 2,3 volt 252 rpm 109 40 mm 

2 1 Menit 2,6 volt 292 rpm 112  40 mm 

3 1 Menit 3    volt 340 rpm 119  40 mm 
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LAMPIRAN VI 

 Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar F.1 Simulasi Tegangan pada poros engkol 

 

 

LAMPIRAN VI 

 Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar F.2 Simulasi TeganganPada Batang Penekan 
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LAMPIRAN VI 

 Dokumentasi Kegiatan Penelitian 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Gambar F.3 Keterangan Mesh pada permukaan batang penekan 

 


