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Lampiran 1. Titik Kesetimbangan Model tanpa Migrasi pada Pemangsa 

Menggunakan Maple 

>  

>  

>  

>  

 

>  
>  

 

Lampiran 2. Titik Kesetimbangan Model dengan Migrasi pada Pemangsa 

Menggunakan Maple 
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Lampiran 3. Simulasi Numerik Model tanpa Migrasi pada Pemangsa 

Menggunakan Maple 

a. Efek Allee Kuat 
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b. Efek Allee Lemah 
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Lampiran 4. Simulasi Numerik Model dengan Migrasi pada Pemangsa 

Menggunakan Maple 

a. Efek Allee Kuat 
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