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A. Ringkasan Proyek

Nama Proyek : Fasilitas Kreativitas Robotika
L okasi Proyek : Kecamatan Tamalanrea, Kota Makassar
Luasan Tapak

Fasilitas kreativitas robotika adalah tempat atau ruang vyang
dirancang khusus untuk mendukung dan memfasilitasi aktivitas kreatif
yang berkaitan dengan robotika. Fasilitas ini menyediakan berbagai alat
dan sumber daya yang memungkinkan individu atau tim untuk

merancang, membangun, dan menguji robot dan sistem otomatisasi.



B. Metode Perancangan

IDE GAGASAN

RUMUSAN

MASALAH

TUJUAN PERANCANGAN

PENGUMPULAN DATA

I

AMNALISIS DATA

a. Stud| Pustaka
b. Studi Banding
€. Survel Lapangan

MAKRO

a, Pemilihan Lokasi
b. Pemilinan Tapak
c. Analisis Tapak

MIKRO

T P

|eean

. Analisis aktivitas &

pPengoung

. Analisis kebutuhan

ruang & besaran ruang
Analisis pola ruang

. Analisis bentuk

Analisis ruang dalam &
ruang luar

. Analisis sistem strukbur

Analisis sistem utilitas

KONSEP DASAR

PERANCANGAN

RANCANGAN




Prinsip desain vang digunakan pada perancangan Fasilitas
Kreativitas Robotika adalah form follow function. Proses berpikir pada
penulisan skrispi ini diawali penentuan fungsi yang sesuai dengan
kebutuhan para individu atau tim khususnya para pelajar dan peneliti
terhadap ilmu robotika. Kemudian dari fungsi tersebut dilakukan
peninjauan, baik literasi maupun observasi terhadap para pelajar dan
beberapa aspek vang berkenaan dengan ilmu robotika. Hal ini menjadikan
landasan dalam proses perancangan untuk menghasilkan desain bangunan
vang sesuai dengan fungsi bangunan dan lingkungan tempat bangunan
tersebut direncanakan. Hasil dari tinjauan berupa konsep desain Fasilitas
Kreativitas Robotika vang didalamnya terdapat beberapa fasilitas ilmu
robotika seperti laboratorium riset dan pengembanga, area perlombaan,
studio desain robotika, area pameran, auditorium, dan beberapa fasilitas
penunjang ilmu robotika lainnya.Sistem struktur dan utilitas pada
bangunan direncanakan sedemikian rupa guna menunjang kenvamanan
dan keamanan pengunjung, pedagang maupun pengelola sebagai

pengguna bangunan.

C. Perancangan Fisik Mikro
1. Lokasi

e | PETA WILAYAH
KOTA MAKASSAR



JALAN ALTERMATIF
PERINTIS KEMERDEKAAN

I okasi berada di Kecamatan Tamalanrea Kota Makassar dengan
fungsi utama sebagai kawasan pemerintahan kota serta pusat
pendidikan.

2. Tapak

Tapak terletak di Jalan Alternatif Perintis Kemerdekaan dengan
alasan:

a. Memiliki jalur tramsportasi vang baik

b. Memiliki luas lahan yang memadai

c. Memiliki jaringan utilitas kota vang memadai



d. Berada disekitar kawasan pendidikan khususnya perguruan

tinggi

e. Kondisi sekitar tapak yvang sangat mendukung

. Rencana Tapak
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Dari hasil analisis dan olah tapak, akses untuk bangunan

ditempatkan di sisi timur laut tapak dan akses keluar bangunan

ditempatkan di sisi barat laut tapak
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Rencana lansekap terbagi menjadi tiga zona untuk
menentukan karakteristik dan jenis softscape dan hardscape. Zona
penerimaan yang berada di sebelah timur laut tapak diberi tanaman
pengarah dan estetik guna mendukung fungsi sebagai area
penerimaan. Zona transisi vang berada di dekat bangunan diberi
tanaman peneduh guna mendukung fungsi sebagai area parkir dan
sirkulasi. Zona terkahir wvaitu barrier, diberi tanaman untuk

membatasi pandangan keluar tapak.

D. Perancangan Fisik Mikro
1. Bentuk Bangunan

Penyusunan konsep bentuk dilakukan dengan menganalisa
fungsi Fasilitas Kreativitas Robotika sebagai wadah untuk para
individu atau tim sebagai sarana pendidikan, perlombaan, dan
penelitian serta sabagai sarana reakreatif. Kondisi iklim pada
lingkungan disekitar tapak turu mempengaruhi bentuk bangunan.
Bentuk bangunan vang memanjang timur laut ke barat laut dapat
diartikan sebagai respon terhadap arah rotasi matahari. Sedangkan
bentuk bangunan parametrik merupakan respon terhadap arah mata

angin.



2. Sistem Struktur Bangunan
Terdapat tiga bagian struktur yaitu sub-structure, suoer-structure,
dan upper structure. Sistem struktur yvang digunakan pada Fasilitas
Kreativitas Robotika sebagai berikut:
a. Sub-structure (struktur bawah)
Struktur yang digunakan adalah pondasi taing pancang dan
pondasi batu gunung yang dipilih sesuai dengan kebutuhan dan
kondisi tanah pada lokasi
b. Super-structure
Pada bangunan diaplikasikan struktur rangka beton kolom dan
balok dengan grid frame
¢. Upper-structure (struktur atas)
Pada struktur atap digunakan struktur rangka ruang atau space
frame
3. Tata Ruang Dalam
Desain ruangan dalam pada Fasilitas Kreativitas Robotika ini

menggunakan gaya kontemporer dan modemn dengan menampilkan

material vang glosy agar memberikan kesan modern sebagaimana

perkembangan robotika vang semakin hari semakin maju.




4. Sistem Sirkulasi

Sistem sirkulasi terbagi menjadi 2 vaitu sirkulasi makro dan sirkulasi
mikro.



5. Sistem Utilitas
a. Sistem Mekanikal Elektrikal
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Sistem vang digunakan vaitu sistem Hybrid. Sistem ini
menggabungkan kedua sistem genset vaitu on grid dan off grid
sehingga sistem kelistrikan dalam bangunan akan tetap terhubung
dengan jaringan PLN jika kita mengalihkan kontrol pada sistem on
grid dan mengalihkan sistem menjadi off grid jika kondisi
kelistrikan PI N sedang terputus.



b. Rencana Air Berish dan Air Kotor
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Bangunan ini menggunakan sistem waste water plan sebagai
treatment air sisa menjadi secondary water untuk digunakan

maupun dibuang ke riol kota.



c. Sistem Penghawaan

PENGHAWAAN ALAMI | PENGHAWAAN BUATAN
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PENCAHAYAAN ALAMI
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Sistem penghawaan alami yang diterapkan pada bangunan
ini menggunakan sistem ventilasi silang dan shading pada sisi
bangunan guna mereduksi kecepatan angin yang datang dari sisi
utara dan timmr laut bangunan. Sedangkan sistem penghawaan
buatan menggunakan AC sentral dan exhaust fan untuk membuang

udara berbau ke atas.



d. Sistem Penanggulangan Bencana Kebakaran
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Penanggulangan kebakaran pada bangunan ini menggunakan air
dari penampungan air khusus kebakaran vang kemudian dialirkan

ke sprinkler tiap-tiap lantai.
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LATAR BELAKANG

Makassar merupakan salah satu kota di Indonesia
yang memiliki potensi dalam bidang iimu robotilia.
Hal ini dapat dilihat dari banyak crganisasi dan
komunitas robotika di kota makassar terkhusus
pada universitas dan sekolah tinggi. Perkembangan
ilmu robotika di Makassar tidak dibarengi dengan
penyediaan fasilitas yang memadai. Fasilitas yang
dimaksud adalah bangunan dapat menunjang
dengan baik para pelaku dan ilmu robotika. Kegiatan
pameran atau kegiatan robotika lainnya. biasanya
diadakan di dalam universitas atau sekolah tinggi.

SKEMATIK DESAIN

Kurangnys fasilitas
kegistan robatia

Bangunan fasilitas kreativitas robotika di Kota Makassar

bisa menjadi sebuah kebutuhan yang penting karena
beberapa alasan berikut:

1. Pengembangan Sumber Daya Manusia (SDM). Fasilitas ini
dapat menjadi pusat pelatihan dan pengembangan SDM di
bidang robotika. Dengan adanya fasilitas ini, masyarakat
Makassar dapat mengakses pelatihan dan pendidikan
tentang teknologi robotika, yang pada giirannya dapat
meningkatkan keterampilan dan pengetahuan mereka

dalam bidang tersebut.

DESIGN APRROACH

| Greming Up
= (Peningkatan

= edidasi, perlombaan,

| peneitian, publikcs)

2. Pendorong Inovasi Lokal. Dengan adanya fasilitas ini,
masyarakat, terutama para pengusaha dan inovator

lokal, akan memiliki akses ke infrastruktur dan sumber
daya yang diperlukan untul mengembanghkan ide-ide
kreatif mereka dalam bidang robotika. Ini dapat mendorong
lahirmya inovasi-inowvasi lokal yang relevan dengan
kebutuhan dan tantangan yang dihadapi di Kota
Makassar dan sekitarnya.

3. Kolaborasi dan Riset. Fasilitas ini dapat menjadi tempat bagi
kolaborasi antara akademisi, industri, dan pemerintah dalam
melalkukan riset dan pengembangan di bidang robotila.
Kolaborasi semacam ini dapat menghasilkan solusi-solusi
inovatif untuk masalah-masalah yang ada, serta memperkuat
ekosistem inowvasi di kota tersebut

DESING STRATEGY

Areria Perhombeen &
Pameran

Workshop Stutio

Studio Desain Robaotika

Litorasry

4. Pusat Pengembangan Teknologi. Dengan adanua
fasilitas kreativitas robotika, Kota Makassar dapat
menjadi pusat pengembangan teknologi robotika

di Indonesia Timur. Hal ini dapat menarik investasi

dan kerjasama dari berbagai pihak, baik dari dalam
maupun luar negeri, yang pada gilirannya dapat
mendorong pertumbuhan ekonomi di wilayah tersebut.

5. Pendidikan dan Penelitian. Fasilitas ini dapat mendukung
institusi pendidikan setempat dalam menuediakan fasilitas
praktikum, laboratorium, dan ruang kolaborasi entuk
mahasiswa dan peneliti di bidang robotika. Ini akan
membantu meningkatkan kualitas pendidikan dan
penelitian di kota tersebut, serta mempersiapkan

generasi muda untuk menghadapi tantangan teknologi

di masa depan.
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LOKASI & TAPAK

PENENTUAN LOKASI TAPAK
LOKASI TERPILIH TERPILIH

PETA WILAYAH KECAMATAN

JALAN ALTERNATIF
KOTA MAKASSAR TAMALANREA PERINTIS KEMERDEKAAN

Kriteria penentuan lokasi yaitu:

1. Sesuai dengan RTRW Kota Makassar

2. Berada pada kawasan yang mempunyail persebaran potensi pelala
dan wadah imu robotilka

3. Berada pada kawasan Yang mempunyal banuak ruang publilz
4, Alsesibilitas ke lokasi mudah dan dapat dialul transportasi umum

Berdasarkan kriteria tersebut, setelah melakukan analisis pada beberapa
alternatif lokasi, maka lokasi terpilih berada pada Kecamatan Tamalanrea
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CEPARTEMEM ARSITEKTUR TUGAS AKHIR
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ANALISIS TAPAK

RONA AWAL

PANDANGAN

PENCAPAIAN
REA==_ i

I Akses Masuk
Akses Keluar

I Fandangan Terbaik
P Pandangan Sedang

Pandangan Terendah

B Siang Hari o Matahari Tenggelam
Pagi Hari
4 .
" e @ Prvat
=4 Kebisingan Tingagi Y | o Semi Publik
; — g Publik
Tapak terpilin merupakan lahan kosong yang berada di Jalan Alternatif Perintis Kemerdekaan, Kebisingan Sedang 9
Kecamatan Tamalanrea, Makassar dengan luas tapak 30.646,15 m*. Disekitar tapak terdapat
beberapa bangunan dengan berbagai macam fungsi sebagai berikut:
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ANALISIS TAPAK
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GUBAHAN BENTUK

CIRCLE BASE FORM DUPLICATED FORM CHANGE TO ELIPS FORM SUBTRACTIF
Bentuk Dasar Lingkaran Bentuk kemudian diduplikasi dengan Lingkaran diubah menjadi bentuk elips agar tidak
ulwran yang berbeda terkesan monaoton

Pada beberapa bagian kita subtraktif agar
memberikan kesan yang lebih dinamis

COMBINING SHAPES ADITIF FINISHING
ot & otk ey, Badabosmorle sl Tampak atas bangunan setelah diolah bentuk,

keluar bentulk menciptian pada bagian samping kita subtrakdif bisa

bentuk yang lebih estetikc memberikan kesan dinamis. Selain itu juga berfungsi
untuk pencahayaan dan penghawaan alami
pada bangunan

JNIN JUDUL GAMEAR
DEPARTEMEM ARSITEKTUR
FAKULT I
Cr. Eng. " MT. LT
Prof. Dr. Ir. Triy

GUBAHAN BENTLE



FASAD BANGUNAN

JUDUL TLG

hAAHASISWAMNIM

GFRP (GLASS FIBER
REINFORCED CONCRETE)

Kulit bangunan menggunakan material GFRP
(Glass Fibre Reinforced Concrete) yang dipabrikasi.

CURTAIN WALL

Dinding dikombinasi dengan kaca agar bangunan
memiliki bukaan yang besar untuk mengkoneksikan
ruang dalam dan ruang luar

ATAP PLAT BETON

Atap plat beton dengan
ketebalan 15-20 cm

JUDIL GAMBAR



SISTEM STRUKTUR

STRUKTUR ATAS

Sistem struktur atap yang digunakan
yaitu struktur rangka spaceframe dengan

pertimbangan dapat menyesuaikan Kulit Bangunan
bentuk atap bangunan GFRC (Glass Fiber Reinforced Concrete)
STRUKTUR TENGAH

Sistem struktur tengah bangunan yaitu

menggunakan sistem rangka beton bertulang Struktur Space Frame

yang memiliki sifat kokoh dan pertimbangan

ketahanan bangunan dalam jangka waktu

yang lama

STRUKTUR BAWAH

Sistem *_stx_’uktur bawah yaitu menggunakgn Baja WF

pondasi tiang pancang dengan mempertimbangkan

kondisi tapak. pondasi jenis ini mampu mnahan

gaya geser tanah. serta bentuk pondasi cocok

untuk menopang kolom struktur dan menahan

beban vertikal
Shear Wall
Kolom Beton Bertulang
Pondasi Tiang Pancang
Pondasi Batu Gunung

DOSEM PEMEIMEIMG JUDUL TUGAS AKHIR hAAHASISWAMIM JUDLL GAMBAR SKALA MO, HLM JBAL HLM KETERAMGAM
ﬁ DEPARTEMEM ARSITEKTUR TUGAS AKHIR
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PENGHAWAAN &
PENCAHAYAAN

PENGHAWAAN ALAMI |

fMemakzimalkan bukaan yang berada pada kedus sisi bangunan |
stau ruangan agar tenjzdi ventilasi silang

Ajr Conditioner LAC)

PENCAHAYAAN ALAMI

Cahaua slami berasal dar cahaya matahan kemodizn masuk
kedzlam bangunan, sertz penggunaan curtain wal psds ruangan
yang berada pada sisi bangunan bertujusn membantu

cahaya alami masuk ke dalam bangunan

—

Smnar matahari
padz pagi hari

PENGHAWAAN BUATAN

Menggunasian bantuan alst pendingin nuangan berupa

PENCAHAYAAN BUATAN

Mengounalan lampu pendar/ LED dengan menerapalan prnsip
Duynamic and Diffusa Lighting yaitu penggunaan daylght sensor

B

Smar matahar
pada zare har

CEPARTEMEN ARSITEKTUR
FAKULTAS TEKMIE
UNIVERSITAS HASAMUDDIN

TUGAS AKHIR
PERAMCAMGAN
ARSITEKTUR

DOSEM PEMBIMBING JUDUL TUGAS AKHIR MAHASISWAMNIM JUDLL GAMBAR SKALA MO, HLM JML HLM KETERAMGAM
Dr. Eng. Rosady Mubyadi, ST, M.T. FASILITAS KREATIVITAS EYAMN AMUCGRAH PEMCAHAYAAM & MNON 09 57
Prof. Or. Ir. Trivatni Martosenjoyo, M.Si. ROBOTIKA DOST1B1005 PEMNGHANWAAMN SKALA 2




SISTEM
UTILITAS

PENCEGAHAN KEBAKARAN
Sistem proteksi kebakaran pada kawasan terdiri dari dua,

JARINGAN AIR BERSIH & AIR KOTOR

Sumber air utama berasal dari PDAM sebagai sumber utama dan su

sebagai sumber cadangan. Adapun sistem pendistribusian air be yaitu secara pasif dan aktif.
menggunakan sistem down feed guna menghemat penggunaanisi m
'!' L‘: ﬁi @

Limbah black water akan dialurkan ke septic4l
Adapun limbah grey water dan air hujan 3k@
sistem STP kemudian disalurkan ke pepdl

EN EC AHAN KEBAKARAN

asang kamera pengawas CCTV 24 jam

0s penjagaan dan pemasangan metal
detector di tiap pintu masuk bangunan.

’Irﬂ

JARINGAN LISTRI

Sumber utama jaringandis
sumber cadangan bet

alr
s

/ SISTEM PENANGKAL PETIR

akal petir elektrostatis, yaitu menambah muatan
Y agar petir selalu memilih ujung ini untuk disambar.
ndungan yang cukup luas, yaitu antara 60-150 m.

PEMELIHARAAN BANGUNAN

Pengolahan sampah menggunakan sistem manual dengan
menempatkan tempat sampah di titik —titik tertentu, baik

di dalam maupun luar bangunan, selanjutnya sampah

akan dikumpulkan di TPS yang kemudian akan diangkut

oleh truk sampah ke TPA. Adapun limbah ikan, pengolahannya
dipisah khusus berdasarkan limbah ikan padat dan cair.
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KETERANGAN :
K1:KOLOM @ 72
K2 : KOLOM 2 60
B1: BALOK INDUK 60 X 40 CM
B2 : BALOK ANAK 40 X 20 CM

RENCANA KOLOM & BALOK LT. 4

Y

SKALA 1:600
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FASAD

Kulit Bangunan
GFRC (Glass Fibre Reinforced Concrete)

STRUKTUR
RANGKA FASAD

Rangka Fasad (Space Frame)
Baja Bulat Berongga (Circle Hollow Steel)

LANTAIBANGUNAN
Piat Lantai Beton @15 cm

STRUKTUR
LANTAIBANGUNAN

Balok Indutk JBaja WE 600x300)
Balok Anak (Baja WE 400x200)

LANTAIBEANGUNAN

Kolom Beton Bertulang Diameter 72 & 60
Dinding Geser (Shear Wall)

STRUKTUR PONDASI

Pondasi Tiang Pancang
Pondasi Batu Gunung

Struktur Lantai 4
Balok Induk (Baja WF 600x300)
Balok Anal (BajaWFE 400x200)
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Pondasi Tiang Pancang

ISOMETRI SISTEM STRUKTUR

Kolom Beton Bertulang (72 x 72 cm)
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GROUND FLOOR

£(0.00

o
m
S

+18.00

3 FLOOR
+13.500
2" FLOOR
+8.00

GROUND FLOOR

4™ FLOOR
39 FLOOR
+13.500
2" FLOOR
+9.00

1*t FLOOR
+4 50
+(0.00

+18.00

NOM SKALA @

ISOMETRI SIRKULASI
DALAM BANGUNAN

Il sitkulasi Penyewa/Pengunjung

Keterangan
- Sirkulasi Pengelola

KETERAMGAN

JML HLM
=T

MO, HLM
4

SKALA
MCM
SKALA

JUDUL GAMBAR
ISOMETRI SISTEM
UTILITAS

hAREASISVATIN
RaM ANUGRAH
DOS181005

JUDUL TUGAS AKHIR
FASILITAS KREATIVITAS
ROGOTIKA

DOSEM PEMBIMEBING
Dr. Eng. Rosady Mulyadi, 5.T., MLT.
Prof. Dr. Ir. Trivatni Martosenjoyvo, M.Si

TUGAS AFHIR
PERAMCAMNGAN
ARSITEKTUR

CEPARTEMEN ARSITEKTUR
FAKLULTAS TERMIE
UMIVERSITAS HASAMUDDIM
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Lantai 4 Lantai 4
+18.00 +18.00
Lantai 3 Lantai 3
+13.500 +13.500
Lantai 2 Lantai 2
+9.00 +9.00
Lantai 1 Lantai1
+4 50 +4.50
Lantai Dasar Lantai Dasar
+0.00 +0.00
KETERANEAN ISOMETRI SIRKULASI KETERANEAN ISOMETRI SIRKULASI
il g DAL AM BANGUMNAM I Tangge Carut DALAM BANGUMNAM
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Lantai 4
+18.00

Lantai 3
+13.500

ISOMETRI SISTEM JARINGAN

Lantai 4
+18.00

Lantai 3
+13.500

Lantai 2
+8.00

Lantai 1
+4.50

Lantai Dasar
=0.00

ISOMETRI SISTEM

EETERANGAMN KETERARGAN *
Bl o scacn onag {7 AIR BERSIH & AIR KOTOR B sin N MEKANIKAL ELEKTRIKAL & AHU
[l +arngan Dispasal iCar & Faox) OSEpu:T.:nt NOMN SKALA Bl +cxanial sicktrial W cerermtor ser NON SKALA
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Lantai Dasar

=
i
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3

+18.00
Lantai 3
+13.500
Lantai 2
+8.00
Lantai 1
+4.50

ISOMETRI SISTEM

PENGOLAHAN SAMPAH

“~

MO SEALA

B shatsampan

@ Bak Penampungan Sementara

Lantai 4
Lantai 3
+13.500
Lantai 2
+9.00

Lantai Dasar
+=0.00

+18.00

MOM SKALA

ISOMETRI SISTEM CCTV

B itk Tempat Sampah
. Bak Penampungan Sementara

KETERAMGAN

=T

SKALA | NOOHLM | JMLHLM
46
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Sirkulasi Kendaraan

Sirkulasi Kendaraan

Sirkulasi Kendaraan

Sirkulasi Pejalan Kaki

Sirkulasi Kendaraan

P SIRKULASI KENDARAAN

@ PARKIR MOTOR
@ PARKIR MOBIL
@ PARKIR BUS

T PALANG PARKIR OTOMATIS R—
POS JAGA DALAM TAPAK

NON SKALA
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e. Sebagai titik aman untuk evakuasi jika
terjadi kebakaran, gempa bumi, atau
keadaan darurat lainnya.

ﬁ}i Setiap pintu masuk bangunan dilengkapi
" dengan alat ini untuk memudahkan

mendeteksi barang yang berbahaya.

Digunakan sebagai tanda peringatan
:ic jika terjadi bahaya dalam bangunan
seperti kebakaran.

Pem an kamera pengawas untuk
"3 memudahkan tugas dari satuan

ISOMETRI SISTEM

pengamanan, sehingga dapat memantau
kondisi sekitar bangunan melalui monitor. KEAMAMAN BANGUMNAN
NON SKALA
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m Titik Tempat Sampah

- Bak Penampungan Sementara

ISOMETRISISTEM

PENGOLAHAN SAMPAH
MON SKALA
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B Talang Air

Penempatan Penangkal Petir
Sistem Elektrostatis

Menggunakan sistem penangkal petir
elektrostatis, yaitu menambah muatan
pada ujung tombak (splitzer) agar petir
selalu memilih ujung ini untuk disambar.
Sistem ini memiliki area perlindungan
yang cukup luas, yaitu antara 60-150 m.

ISOMETRI SISTEM

PENANGKAL PETIR
MOM SKALA
DOSEM PEMBIMEING JUDUL TUGAS AKHIR hABHASIENATIN JUDUL GAMEAR SKALA MO, HLM JML HLM KETERANGAM
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(@ Hydrant Box
@) Hydrant Pilar

@ Mesin Air

mmmm Sirkulasi Air Hydrant Pilar

s Sirkulasi Air Hydrant Box & Sprinkler

ISOMETRI SISTEM PENCEGAHAN

KEBAKARAN DALAM TAPAK
MOM SKALA
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LEGENDA

A MASUK TAPAK

E :FASILITAS KREATIVITAS ROBOTIKA

C :PARKIRAN MOTOR

D :PARKIRAN MOBIL

E :PARKIRAN BUS

F :TAMAN

G :TITIK KUMPUL

H :KOLAM

| :KELUAR TAPAK
RENCANA LANSEKAP
SEALA 1:1200

DEFARTEMEM ARSITEKTUR
FAKULTAS TERMIK
UMIVERSITAS HASAMUDDIN

TUGAS ARHIR

STUDHO PERAMNCANGAN

ARSITEKTUR

DOSEM PEMEIMEBIMNG JUDUL TUGAS AKHIR WA ASISWA, JUDUL GAMBAR SKALA MO HLM JiAL HLM KETERAMGARN
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PERSPEKTIF BANGUNAN

NOM SKALA .
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PERSPEKTIF BANGUNAN

NOM SKALA
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PERSPEKTIF INTERIOR
N SHALA

PERSPEKTIF INTERIOR

MON SKALA

—

B.09m —

¥

16.09m —

-]
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Konsep Material ;
1. Pada bagian atas menggunakan
material gypsum dengan finishing miaterial gypsum dengan finishing
warna yang sesual dengan lantai warna yang sesuai dengan lantai
i bangunan agar terlihat lebih selaras
2. Dinding unfinished
3. Lantai Granit e
/’ &

bangunan agar terlihat lebih selaras 5
2. Dinding unfinished ~
Zonf [/ 4
LAYOUT RUANG KELAS ROBOTIKA "
SHALA1:300

3. Lantal Granit
LAYOUT RUANG KELAS ROBOTIKA a A"
SHALA 1: 300

konssp Material
1. Pada bagian atas menggunakan

]
r
L

-‘-H ]

P DOSEN PEMEIMBING JUDUL TUGAS AKHIR MAHASISWAMIM JUDUL GAMBAR SKALA ML HLM JBAL HLM KETERAMGAM
Sl CEPARTEMEN ARSITEKTUR TLGAS AKHIR
FAKLULTAS TERMIE
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PERSPEKTIF INTERICR i
MOMSKALA N

Konsep Material :

1. Pada bagian atas menggunakan
material gypsum dengan finishing
Warma yang sesual dengan lantai
bangunan agar tarlihat lebih selaras

2. Dinding unfinished

3. Lantai Granit

-

SHALA1: 300

LAYOUT RUANG STUDIO DESAIN "

o

CEPARTEMEN ARSITEKTUR
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TUGAS AKHIR
PERAMCAMNGAN
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