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ABSTRAK

M. NUR BRAMASTA.  Rancang Bangun Sistem Deteksi  Plat  Kendaraan Untuk

Stimulasi  Buka-Tutup  Palang  Parkir (dibimbing  oleh  Muh.  Anshar  dan  Ingrid

Nurtanio)

Mekanisme palang di tempat parkir gedung Departemen Teknik Elektro,  Fakultas

Teknik,  Universitas  Hasanuddin,  mengandalkan  sistem  RFID  untuk  verifikasi

identitas  untuk  akses  ke  lahan  parkir,  yang  mengharuskan  pengguna  untuk

mengeluarkan dan menempelkan kartu RFID ke pembaca, yang dapat mengurangi

kenyamanan pengguna setiap kali akan menggunakan tempat parkir. Salah satu opsi

untuk  meningkatkan  kemudahan  akses  adalah  dengan  menambahkan  fungsi

Automatic  License  Plate  Recognition (ALPR),  yang  menghilangkan  kebutuhan

pengguna untuk menempelkan kartu RFIDnya ke pembaca kartu. Pada tugas akhir

ini,  diimplementasikan rancang bangun sistem yang berbasis ALPR, di mana plat

nomor  dideteksi  menggunakan  YOLO-Fastest,  dan  deretan  karakter  plat  dibaca

menggunakan  YOLOv5.  Hasil  pembacaan  lalu  dibandingkan  terhadap  database

sistem. Hasilnya digunakan untuk menentukan apakah palang tetap tertutup. Rancang

bangun sistem dibuat menggunakan komputer Raspberry Pi, sensor ultrasonik JSN-

SR04T  dan  sensor  kamera  OV5647.  Untuk  training  data  detektor  karakter  plat

nomor, data sintesis digunakan bersama data yang diambil dari dunia nyata. Hasil

pengujian menunjukkan bahwa prototipe sistem membutuhkan waktu sekitar 5 detik

untuk  mendeteksi  dan  membaca  plat  nomor,  dan  ketika  diuji  di  tempat  parkir

gedung, sistem membutuhkan rata-rata waktu 7.32 detik, dengan waktu tercepat 6.65

detik, dan waktu terlama 7.79 detik. Penggunaan data sintesis meningkatkan akurasi

prototipe sistem dari rata-rata 95% menjadi 100%. Selain itu, ditemukan pula bahwa

perbedaan waktu dan cuaca tidak memengaruhi waktu yang dibutuhkan sistem untuk

mengenali plat nomor pengguna.

Kata Kunci: Kecerdasan buatan, ALPR, penglihatan komputer
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ABSTRACT

M. NUR BRAMASTA. Design of License Plate Recognition System to Stimulate the

Opening  and Closing  of  Boom Barriers (supervised  by  Muh.  Anshar  and Ingrid

Nurtanio)

The boom barrier control mechanism in the parking lot of the Electrical Engineering

Department,  Faculty  of  Engineering,  Hasanuddin  University,  relies  on  an  RFID

system for identity verification for access to the parking lot. This requires users to

manually  tap  their  RFID  card  to  the  tag  reader,  which  can  reduce  the  users’

convenience every time they are to use the parking lot. One option to mitigate this is

by adding the Automatic  License  Plate  Recognition  (ALPR) functionality,  which

eliminates the need for users to tap their RFID cards to the card reader. In this final

project,  the  design  of  an  ALPR-based system is  implemented,  where  a  vehicle’s

license plate is detected using the YOLO-Fastest algorithm, and the plate’s sequence

of characters is read using YOLOv5. The reading result is then compared against the

system’s database. The result of which is used to determine whether the boom barrier

remains closed. The system is built with the Raspberry Pi computer, the JSN-SR04T

ultrasonic sensor, and the OV5647 camera. For the training data of the license plate

characters detector, synthetic data is used alongside data taken from the real world.

Test results show that the system’s prototype takes about 5 seconds to detect and

read a license plate, and when tested in the Department’s parking lot,  the system

takes an average of 7.32 seconds, with the fastest time being 6.65 seconds, and the

longest time being 7.79 seconds. The use of synthetic data improves the accuracy of

the system’s prototype from an average of 95% to 100%. It is also found that time

and weather differences does not affect the time taken by the system to recognize

license plates.

Keywords: Artificial intelligence, ALPR, computer vision
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