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Lampiran 1 Confusion Matrix SVM untuk Pembelajaran K-fold 5 
 

 
Lampiran 2 Confusion Matrix SVM untuk Pembelajaran K-fold 10 

 
Lampiran 3 Confusion Matrix SVM untuk Pengujian K-fold 5 
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Lampiran 4 Confusion Matrix SVM untuk Pengujian K-fold 10 

 
Lampiran 5 Confusion Matrix Random Forest untuk Pembelajaran K-fold 5 

 
Lampiran 6 Confusion Matrix Random Forest untuk Pembelajaran K-fold 10 
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Lampiran 7 Confusion Matrix Random Forest untuk Pengujian K-fold 5 

 
Lampiran 8 Confusion Matrix Random Forest untuk Pengujian K-fold 10 

 
Lampiran 9 Confusion Matrix LightGBM untuk Pembelajaran K-fold 5 
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Lampiran 10 Confusion Matrix LightGBM untuk Pembelajaran K-fold 10 

 
Lampiran 11 Confusion Matrix LightGBM untuk Pengujian K-fold 5 

 
Lampiran 12 Confusion Matrix LightGBM untuk Pengujian K-fold 10 
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Lampiran 13 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video A01 

 
Frame 119 

 
Frame 123 

 
Frame 136 

 

Lampiran 14 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video A02 

 
Frame 138 

 
Frame 171 

 
Frame 181 

 

Lampiran 15 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video A03 

 
Frame 169 

 
Frame 177 

 
Frame 271 

 

Lampiran 16 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video A04 

 
Frame 275 

 
Frame 286 

 
Frame 305 
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Lampiran 17 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B01 

 
Frame 181 

 
Frame 188 Frame 216 

 

Lampiran 18 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B02 

 
Frame 309 

 
Frame 321 

 
Frame 345 

 

Lampiran 19 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B03 

 
Frame 178 

 
Frame 191 

 
Frame 220 

 

Lampiran 20 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B04 

 
Frame 250 

 
Frame 275 

 
Frame 311 
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Lampiran 21 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B05 

 
Frame 138 

 
Frame 151 

 
Frame 170 

 

Lampiran 22 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B06 

 
Frame 191 

 
Frame 199 

 
Frame 236 

 

Lampiran 23 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B07 

 
Frame 400 

 
Frame 404 

 
Frame 412 

 

Lampiran 24 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B08 

 
Frame 31 

 
Frame 41 

 
Frame 61 
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Lampiran 25 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B09 

 
Frame 61 

 
Frame 73 

 
Frame 86 

 

Lampiran 26 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B10 

 
Frame 31 

 
Frame 61 

 
Frame 86 

 

Lampiran 27 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B11 

 
Frame 41 

 
Frame 56 

 
Frame 71 

 

Lampiran 28 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B12 

 
Frame 66 

 
Frame 76 

 
Frame 91 
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Lampiran 29 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B13 

 
Frame 38 

 
Frame 63 

 
Frame 76 

 

Lampiran 30 Potongan frame kondisi lalu lintas pada video B14 

 
Frame 51 

 
Frame 71 

 
Frame 96 

 

 

 

 

Lampiran 31 Pola berkendara objek ID A01_2  

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 



65  

 

Lampiran 32 Pola berkendara objek ID A01_7 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

Lampiran 33 Pola berkendara objek ID A02_5 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 34 Pola berkendara objek ID B01_6 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

Lampiran 35 Pola berkendara objek ID B01_8 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 36 Pola berkendara objek ID B02_11 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

Lampiran 37 Pola berkendara objek ID B02_14 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 38 Pola berkendara objek ID B03_3 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

 

Lampiran 39 Pola berkendara objek ID B03_4 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 40 Pola berkendara objek ID B04_6 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

 

 

Lampiran 41 Pola berkendara objek ID B04_8 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 42 Pola berkendara objek ID B05_9 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

Lampiran 43 Pola berkendara objek ID B06_7 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 44 Pola berkendara objek ID B08_3 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

Lampiran 45 Pola berkendara objek ID B09_3 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 46 Pola berkendara objek ID B10_6 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

 

 

Lampiran 47 Pola berkendara objek ID B11_8 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 48 Pola berkendara objek ID B12_3 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

 

 

 

Lampiran 49 Pola berkendara objek ID B13_7 

 
Fitur Arah 

 

 
Fitur Kecepatan 
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Lampiran 50 Pola berkendara objek ID B14_1 

 
Fitur Arah 

 
Fitur Kecepatan 

Lampiran 51 Contoh code proses deteksi objek dengan model YOLOv5s 
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Lampiran 52 Contoh code proses pemberian ID kendaraan 

 

 
 

 

 

 

 

Lampiran 53 Contoh code proses pelacakan fitur menggunakan Farneback  
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Lampiran 54 Contoh code proses klasifikasi menggukan SVM Gaussian RBF  

 


