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LAMPIRAN 

1. Contoh Dataset 

Dataset yang digunakan pada penelitian ini terdapat di link 

https://www.kaggle.com/datasets/taslinda/obstacles-system-detection. 

Adapun contoh dataset di beberapa resolusi gambar dapat dilihat pada 

gambar berikut: 

1.1 Car 

 

 

https://www.kaggle.com/datasets/taslinda/obstacles-system-detection
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1.2 Motorcycle 
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1.3 Person 
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1.4 Pothole 
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2. Source Code 

Source code untuk penelitian ini dapat dilihat pada link berikut: 

https://github.com/Taslinda/Obstacle-Detection-System-on-Autonomous-

Driving.git 




