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LAMPIRAN 

 
#include <Wire.h> // Memanggil library wire.h 

#include <ESP8266WiFi.h> 

#include <EEPROM.h> //Library EEPROM 

#include <RTClib.h> 

#include <Servo.h> 

#include "CTBot.h" 

 

 

 
CTBot myBot; 

 

//konfigurasi koneksi ke WiFi 

String ssid = "Ichigo"; 

String pass = "S3Nd4L16321"; 
 

String token = "5698824306:AAGBBqfcPIGU1SMdPBFc4NudVgClng-Qf_A"; 

const int id = 938879518; 

float value; 

 

 

//SENSOR JARAK 
 

#define echoPin D5 //Deklarasi echo terhubung pada pin D5 HC-SR04 

#define trigPin D6 //Deklarasi trig terhubung pada pin D6 HC-SR04 

//D1 (scl) dan D2 (sda) 
 

// defines variables 
 

float durasi; // variabel durasi suara 
 

float jarak; // variabel untuk mengukur jarak 
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//SENSOR pH 
 

const int ph_Pin = A0; 

float Po = 0; 

float PH_step; 
 

int nilai_analog_PH; 

double TeganganPh; 

//untuk kalibrasi 

float PH4 = 2.15; 

float PH7 = 1.64; 

 

//RTC dan MOTOR SERVO 

RTC_DS3231 rtc; 

char dataHari[7][12] = {"Minggu", "Senin", "Selasa", "Rabu", "Kamis", "Jumat", 

"Sabtu"}; 

String hari; //Menyimpan nilai hari 
 

int tanggal, bulan, tahun, jam, menit, detik; //Menyimpan nilai tanggal - detik 

int jam1, menit1, jam2, menit2; //Menyimpan nilai jam - detik 

int jamMakan, menitMakan; //Menyimpan nilai 

jammakan,menitmakan,detikmakan 

int b,c; //Menyimpan nilai makan 

float suhu; 

Servo mekanik; 
 

String arrData[4]; 

 

 

void setup (){ 
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Serial.begin(9600); // komunikasi serial menggunakan baudrate 9600 
 

myBot.wifiConnect(ssid,pass); //Koneksi telegram melalui 

wifi 

myBot.setTelegramToken(token);  //Mengatur token telegram 

if(myBot.testConnection() ) //Uji koneksi ke telegram 

Serial.println("Koneksi Berhasil"); 

else 
 

Serial.println("Koneksi Gagal"); 

 

 

//SENSOR JARAK 
 

pinMode(trigPin, OUTPUT); // deklarasi pin trig sebagai output 

pinMode(echoPin, INPUT); // deklarasi pin echo sebagai input 

 

//SENSOR pH 
 

pinMode (ph_Pin, INPUT); 

 

 

//RTC dan MOTOR SERVO 
 

//EEPROM 
 

EEPROM.begin(6); 
 

jam1 = EEPROM.read(0); //Baca EEPROM 

menit1  = EEPROM.read(1); 

jam2 = EEPROM.read(2); 

menit2  = EEPROM.read(3); 

jamMakan = EEPROM.read(4); 

menitMakan = EEPROM.read(5); 
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delay(100); 
 

//SERVO 
 

mekanik.attach(D0); 

mekanik.write(0); 

//RTC 
 

if (! rtc.begin()) { 
 

Serial.println("RTC Tidak Terdeteksi"); 

Serial.flush(); 

abort(); 
 

} 
 

//Untuk mengatur waktu (yang ini akan otomatis terisi sesuai dengan waktu 

laptopnya) 

rtc.adjust(DateTime(F( DATE ), F(   TIME   ))); 
 

//kalau untuk setting time secara manual 
 

// rtc.adjust(DateTime(2014, 1, 21, 3, 0, 0)); 
 

} 

 

 

void loop () 
 

{ 
 

TBMessage msg; 

 

 

//SENSOR JARAK 
 

digitalWrite(trigPin, LOW); // Trig tidak aktif 

delayMicroseconds(2); 

digitalWrite(trigPin, HIGH); // Trig aktif 
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delayMicroseconds(10); 

digitalWrite(trigPin, LOW); 

// Membaca sinyal masuk pada echo 

durasi = pulseIn(echoPin, HIGH); 

// Menghitung Jarak 
 

jarak = durasi * 0.034 / 2; // Rumus menghitung jarak ultrasonik 

Serial.print ("Jarak pakan: "); 

Serial.print (jarak); 

Serial.println("cm"); 

delay(10); 

//KONDISI 
 

if (jarak > 11) { 
 

Serial.println ("Pakan perlu ditambah"); 

 

 

//notifikasi otomatis telegram 

String peringatan; 

peringatan += "Pakan perlu ditambah"; 

myBot.sendMessage(msg.sender.id,peringatan); 

} 

 

 

//SENSOR pH 
 

nilai_analog_PH = analogRead(ph_Pin); 

Serial.print("Nilai ADC Ph: "); 

Serial.println(nilai_analog_PH); 

TeganganPh = 3.3 / 1024.0 * nilai_analog_PH; 
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Serial.print("TeganganPh: "); 

Serial.println(TeganganPh, 3); 

 

PH_step = (PH4 - PH7) / 3; 
 

Po = 7.00 + ((PH7 - TeganganPh) / PH_step); 

Serial.print("Nilai PH cairan: "); 

Serial.println(Po, 2); 

delay(3000); 
 

//KONDISI 

if (Po<6.5){ 

Serial.print ("Nilai pH rendah, segera bersihkan aquarium!"); 

Serial.println (Po); 

//notifikasi otomatis telegram 

String peringatan1; 

peringatan1 += "Nilai pH rendah, segera bersihkan aquarium!\n"; 

peringatan1 += "Nilai pH: "; 

peringatan1 += float (Po); 

myBot.sendMessage(msg.sender.id,peringatan1);} 

if (Po>7.5){ 

Serial.print ("Nilai pH tinggi, segera bersihkan aquarium!"); 

Serial.println (Po); 

//notifikasi otomatis telegram 

String peringatan2; 

peringatan2 += "Nilai pH tinggi, segera bersihkan aquarium!\n"; 

peringatan2 += "Nilai pH: "; 
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peringatan2 += float (Po); 

myBot.sendMessage(msg.sender.id,peringatan2);} 

 

 

 
//RTC DAN MOTOR SERVO 

 

DateTime now = rtc.now(); //Menampilkan RTC pada variable now 

hari = dataHari[now.dayOfTheWeek()]; 

tanggal = now.day(), DEC; 

bulan = now.month(), DEC; 

tahun   = now.year(), DEC; 

jam = now.hour(), DEC; 

menit = now.minute(), DEC; 

detik = now.second(), DEC; 

suhu  = rtc.getTemperature(); 

 

Serial.println(String() + hari + ", " + tanggal + "-" + bulan + "-" + tahun); 

Serial.println(String() + jam + ":" + menit + ":" + detik); 

Serial.println(); 

 

 

//MONITORING TELEGRAM 
 

if(myBot.getNewMessage(msg)) { 

Serial.println("Pesan masuk : " + msg.text); 

Serial.println("Kirim Balasan..."); 

String message = msg.text; 
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//PAKAN IKAN 
 

//Parsing pesan berdasarkan tanda # 
 

// Parameter : Jam1#Menit1#Jam2#Menit2 
 

// Index 0 1 2 3 

int index = 0; 

arrData[0] = ""; 

arrData[1] = ""; 
 

arrData[2] = ""; 
 

arrData[3] = ""; 
 

for(int i=0; i<message.length(); i++) { 
 

char delimiter = '#'; //Karakter(') 

if(message[i] != delimiter) 

arrData[index] += message[i]; //Gabungkan isi data array 

dengan karakter yg sedang dibaca 

else 
 

index = index + 1; 

delay(10); 

} 
 

if(index == 3) { //Parameter lengkap 
 

jam1 = arrData[0].toInt(); //Ambil Jam1, Menit, Jam2, Menit2 

menit1  = arrData[1].toInt(); 

jam2 = arrData[2].toInt(); 

menit2  = arrData[3].toInt(); 

 

EEPROM.write(0, jam1); //Simpan data ke EEPROM 
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EEPROM.write(1, menit1); 

EEPROM.write(2, jam2); 

EEPROM.write(3, menit2); 

EEPROM.commit(); 

 
 

Serial.println("Atur Jam Makan...."); //Setting Jam Makan 

myBot.sendMessage(id, "Pembaharuan Berhasil"); 

delay(3000); 
 

} 
 

 
 

if(message == "/start"){ 
 

……. 


