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LAMPIRAN 1 

Data Hasil Pengujian 

1. Pengujian dengan Kecepatan 1 

a. Pengukuran Kedalaman 0,2 mm dengan gerak makan 5 
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b. Pengukuran Kedalaman 0,4 mm dengan gerak makan 8 
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c. Pengukuran kedalaman 0,6 dengan gerak makan 10 

 

  



63 
 

2. Pengujian dengan Step Kecepatan 2 

a. Pengukuran kedalaman 0,2 mm dengan gerak makan 5 
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b. Pengukuran Kedalaman 0,4 mm dengan gerak makan 8 
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c. Pengukuran kedalaman 0,6 dengan gerak makan 10 
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3. Pengujian dengan Step Kecepatan 3 

a. Pengukuran kedalaman 0,2 mm dengan gerak makan 5 
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b. Pengukuran Kedalaman 0,4 mm dengan gerak makan 8 
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c. Pengukuran kedalaman 0,6 dengan gerak makan 10 
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LAMPIRAN 2 

Spesifikasi Sensor 
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LAMPIRAN 3 

Coding Program bahasa C++ 

#include <Wire.h> 

#include <Adafruit_Sensor.h> 

#include <Adafruit_ADXL345_U.h> 

 

/* Assign a unique ID to this sensor at the same time */ 

Adafruit_ADXL345_Unified accel = Adafruit_ADXL345_Unified(12345); 

void displaySensorDetails(void) 

{ 

sensor_t sensor; 

accel.getSensor(&sensor); 

Serial.println("------------------------------------"); 

Serial.print  ("Sensor:       "); Serial.println(sensor.name); 

Serial.print  ("Driver Ver:   "); Serial.println(sensor.version); 

Serial.print  ("Unique ID:    "); Serial.println(sensor.sensor_id); 

Serial.print  ("Max Value:    "); Serial.print(sensor.max_value); 

Serial.println(" m/s^2"); 

Serial.print  ("Min Value:    "); Serial.print(sensor.min_value); 

Serial.println(" m/s^2"); 

Serial.print  ("Resolution:   "); Serial.print(sensor.resolution); 

Serial.println(" m/s^2"); 

Serial.println("------------------------------------"); 

Serial.println(""); 
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delay(500); 

} 

void displayDataRate(void) 

{ 

  Serial.print  ("Data Rate:    ");  

switch(accel.getDataRate()) 

{ 

case ADXL345_DATARATE_3200_HZ: 

Serial.print  ("3200 ");  

break; 

case ADXL345_DATARATE_1600_HZ: 

Serial.print  ("1600 ");  

break; 

case ADXL345_DATARATE_800_HZ: 

Serial.print  ("800 ");  

      break; 

    case ADXL345_DATARATE_400_HZ: 

        Serial.print  ("400 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_200_HZ: 

        Serial.print  ("200 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_100_HZ: 

        Serial.print  ("100 ");  

      break; 
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     case ADXL345_DATARATE_50_HZ: 

        Serial.print  ("50 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_25_HZ: 

        Serial.print  ("25 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_12_5_HZ: 

        Serial.print  ("12.5 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_6_25HZ: 

        Serial.print  ("6.25 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_3_13_HZ: 

        Serial.print  ("3.13 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_1_56_HZ: 

        Serial.print  ("1.56 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_0_78_HZ: 

        Serial.print  ("0.78 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_0_39_HZ: 

        Serial.print  ("0.39 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_0_20_HZ: 
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        Serial.print  ("0.20 ");  

       break; 

     case ADXL345_DATARATE_0_10_HZ: 

      Serial.print  ("0.10 ");  

       break; 

     default: 

       Serial.print  ("???? ");  

       break; 

  }   

  Serial.println(" Hz");   

} 

void displayRange(void) 

{ 

Serial.print  ("Range:         +/- ");  

switch(accel.getRange()) 

{ 

    case ADXL345_RANGE_16_G: 

Serial.print  ("16 ");  

      break; 

    case ADXL345_RANGE_8_G: 

       Serial.print  ("8 ");  

     break; 

    case ADXL345_RANGE_4_G: 

       Serial.print  ("4 ");  

     break; 
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    case ADXL345_RANGE_2_G: 

       Serial.print  ("2 ");  

     break; 

    default: 

      Serial.print  ("?? ");  

       break; 

  }   

  Serial.println(" g");   

  } 

void setup(void)  

{ 

#ifndef ESP8266 

while (!Serial); // for Leonardo/Micro/Zero 

#endif 

Serial.begin(9600); 

Serial.println("Accelerometer Test"); Serial.println(""); 

   

/* Initialise the sensor */ 

 if(!accel.begin()) 

{ 

/* There was a problem detecting the ADXL345 ... check your connections */ 

Serial.println("Ooops, no ADXL345 detected ... Check your wiring!"); 

while(1); 

} 
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/* Set the range to whatever is appropriate for your project */ 

accel.setRange(ADXL345_RANGE_16_G); 

// accel.setRange(ADXL345_RANGE_8_G); 

// accel.setRange(ADXL345_RANGE_4_G); 

// accel.setRange(ADXL345_RANGE_2_G); 

 /* Display some basic information on this sensor */ 

 displaySensorDetails(); 

   

/* Display additional settings (outside the scope of sensor_t) */ 

displayDataRate(); 

displayRange(); 

Serial.println(""); 

} 

void loop(void)  

{ 

/* Get a new sensor event */  

sensors_event_t event;  

accel.getEvent(&event); 

  

/* Display the results (acceleration is measured in m/s^2) */ 

Serial.print("X: "); Serial.print(event.acceleration.x); Serial.print("  "); 

Serial.print("Y: "); Serial.print(event.acceleration.y); Serial.print("  "); 

Serial.print("Z: "); Serial.print(event.acceleration.z); Serial.print("  "); 

Serial.println("m/s^2 "); 

delay(500); 
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LAMPIRAN 4 

Arduino Pro Mini 

 

Spesifikasi 

 

 

 

  

Chip mikrokontroller ATmega328P 

Tegangan operasi 5V atau 3.3V (tergantung model) 

Digital I/O pin 14 buah, 6 diantaranya menyediakan PWM 

Analog Input pin 6 buah 

Arus DC per pin I/O 40 mA 

Memori Flash 32 KB, 0.5 KB telah digunakan untuk 

bootloader 

SRAM 2 KB 

EEPROM 1 KB 

Clock speed 8 Mhz (model 3.3V) atau 16 Mhz (Model 5V) 

Dimensi 33 mm x 18 mm 

Berat 5 g 
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LAMPIRAN 5 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

No. Tombol Nama Fungsi 

1.  Verify Menguji apakah ada kesalahan pada program atau 

sketch. Apabila sketch sudah benar, maka sketch 

tersebut akan dikompilasi. Kompilasi adalah proses 

mengubah kode program ke dalam kode 

mesin 

2  Upload Mengirimkan kode mesin hasil kompilasi 

ke board arduino 

3  New Membuat sketch yang baru 

4  Open Membuka sketch yang sudah ada 

5  Save Menyimpan sketch 

6  Serial 

Monitor 

Menampilkan data yang dikirim dan diterima melalui 

komunikasi serial 

Spesifikasi software arduino 
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LAMPIRAN 6 

Dokumentasi Penelitian 

 


